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RCB-3/RCB-3J コマンドリファレンスについて

RCB-3J について

このコマンドリファレンスは、RCB-3・RCB-3J 及び、これらを含むキットなどをお買い求め

いただいたお客さまが独自のアプリケーションまたは、他のワンチップマイコンなどと接続・拡

張して使用される場合の仕様として公開するものです。

ただし、これを使用した場合の具体的なプログラミングの内容、個別の言語に関わる内容を含む

ご質問については弊社ではお答えいたしかねますので、ご了承ください。

なお、内容についての誤記・誤字などについては随時ご指摘を受け付けております。気が付かれ

た方は、メールなどでご連絡ください。（support＠kondo-robot.com）

RCB-3J は、RCB-3 からシリアルサーボコントロールなどの機能を削除したサブセット版となっ

ております。このリファレンス上では、コマンド一覧の Jの欄にマークがついているものが、J

で使用できるコマンドです。

ご注意ご注意
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